ПОЯСНИТЕЛЬНАЯ ЗАПИСКА

1.
Общие сведения 
Тема нашего проекта - Робот из лего, двигающийся по заданной линии. 
Руководитель проекта Максим Гупало
Участник проекта Егор Котин
Консультант проекта Коняхин Александр Валерьевич.

2.
Подробное описание продукта проекта
Мы в этом проекте работали над созданием «умного» робота из деталей LEGO, движущегося по заданной линии и переставляющего предметы, которые мешают ему продолжать движение. Мы хотели научиться создавать основу такой модели, которая должна быть способна воспринимать информацию из окружающей среды с помощью датчиков, обрабатывать ее, вырабатывать необходимые решения и выполнять определенные последовательности действий. Эту работу мы рассматриваем как первый этап на пути к открытому чемпионату профмастерства "Московские мастера", где проходят соревнования по стандартам Worldskills Russia и где с 14 лет можно представлять свои модели движущихся роботов. В работе мы использовали детали LEGO, так как они в достаточном количестве есть у нас дома, а также необходимые датчики можно найти в школе. К тому же, в LEGO есть специальная программа, позволяющая программировать роботов. Требования, которым должен отвечать наш продукт, это чтобы робот видел линию и не отклонялся от заданной траектории, мешающие ему на пути предметы он должен переставлять в сторону и возвращаться  обратно на свой путь. Наш робот снабжен датчиками, которые улавливают линию определенного цвета, и клешней для перестановки предметов. Поскольку мы в работе использовали детали LEGO, ширину линии пришлось увеличить по сравнению со стандартами, чтобы клешня не мешала датчикам. Также выяснилось, что в школе нет двух одинаковых датчиков, поэтому пришлось использовать датчики разных моделей и корректировать движение робота с учетом этого. К сожалению, датчик более старой модели работает хуже. Несмотря на то, что мы увеличили спектр воспринимаемых им цветов, иногда все же происходят сбои (связанные с техническими неполадками в работе этого датчика).
Дополнительно к основному продукту мы сделали поле для тренировки, наглядную инструкцию по сборке и программированию нашего робота, записали видео, демонстрирующее робота в работе, разместили видео и инструкцию в соц.сетях с целью узнать, достаточно ли понятна инструкция и интересен ли робот школьникам. Ссылка: https://vk.com/iqteammember?w=wall283399913_403 Мы собрали и проанализировали результаты.
3.
Предназначение продукта 
Наш продукт подходит для обучения созданию роботов как подготовительного этапа к соревнованиям чемпионата «Московские мастера». Он также может быть использован для внутришкольных соревнований роботов.  А также  как каркас или самостоятельная машина для «оживления» моделей городов, построенных, например, для игры из Lego. В отзывах в соц.сетях было предложение «научить» робота бытовым вещам, например, приносить по заданной траектории кофе. Так что, наш продукт видится моделью и для более широкого использования.
4.
Задачи проекта.

Максим Гупало отвечал за следующие задачи проекта

	Заполнить сайт
	10 сен 2018 по 19 дек 2018

	Изучить принципы программирования роботов
	05 окт 2018 по 15 окт 2018

	Определить функции робота и подобрать набор датчиков под эти функции
	22 окт 2018 по 30 окт 2018

	Запрограммировать робота
	01 ноя 2018 по 25 ноя 2018

	Сделать тренировочную площадку 
	15 ноя 2018 по 25 ноя 2018

	Провести тренировочные испытания
	18 ноя 2018 по 25 ноя 2018

	Подготовить пошаговые фото по сборке робота для инструкции
	01 ноя 2018 по 08 ноя 2018

	Создать видео, демонстрирующее робота в работе
	18 ноя 2018 по 25 ноя 2018

	Написать пояснительную записку
	28 ноя 2018 по 02 дек 2018


Егор Котин отвечал за такие задачи проекта, как
	Изучить принципы конструирования роботов для данного проекта
	05 окт 2018 по 15 окт 2018

	Собрать робота из деталей LEGO
	22 окт 2018 по 30 окт 2018

	Создать инструкцию по сборке
	09 ноя 2018 по 20 ноя 2018

	Найти материалы для тренировочных испытаний
	18 ноя 2018 по 22 ноя 2018

	Разместить видео и инструкцию в соц.сетях
	25 ноя 2018 по 01 дек 2018


Вместе мы готовим презентации для защиты темы и защиты проекта. 

5. Критерии, по которым, по мнению группы, необходимо оценивать качество предъявленного продукта.
Работа будет считаться выполненной на «5», если мы соберем и запрограммируем робота в срок, и он успешно пройдет тренировочные испытания.

Работа будет выполнена на «4», если робот незначительно отклонится от заданной траектории из-за неправильного программирования.

Работа будет выполнена на «3», если робот будет ломаться из-за неправильной сборки или не придерживаться траектории из-за неправильного программирования.

Работа будет считаться невыполненной и оцениваться на «2», если робот не будет сделан в срок.

